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內容

簡介簡介

頻域模型

時域模型

時間響應

互聯子系統之簡化

穩定度

穩態誤差

根軌跡技巧
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控制系統之定義：由子系統及程序(或裝置)組
成，其目的是控制程序的輸出。

Chapter 1 Introduction
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建立控制系統之四個主要理由

功率放大

遙控

輸入形式的方便

干擾的補償

Chapter 1
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暫態響應與穩態響應

Chapter 1
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開迴路系統

功率放大無法補償任何加於控制器作動作信號
之甘擾

Chapter 1
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閉迴路系統

較佳的精確度，對雜訊、干擾及環境的變化較
不靈敏

Chapter 1
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控制系統分析與設計的三個主要目標

產生所要的暫態響應

減少穩態誤差

達到穩定

Chapter 1
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控制系統設計步驟

依據需求決定實際系統及規格

繪出功能方塊圖

以示意圖表示出實際系統

發展數學模型(方塊圖)

方塊圖化簡

分析與設計

Chapter 1
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分析與測試─測試的輸入信號

Chapter 1
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Chapter 1


