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答 錯 不 倒 扣 ； 未 作 答 者 ， 不 予 計 分 。                     准 考 證 號 碼 ：  

                                    姓    名 ：  

選 擇 題 ：  

1 . ( 3 )  壓 縮 空 氣 貯 氣 槽 大 小 和 下 列 何 者 無 關 ？壓 力輸 出 量溫 度壓 縮 機 之 單 位 時 間 切 換 次

數 。  

2 . ( 1 )  警 報 聲 音 之 頻 率 最 好 在 5 0 0 ~ 3 0 0 0 H Z  3 5 0 0 ~ 4 0 0 0 H Z  4 5 0 0 ~ 5 0 0 0 H Z  5 0 0 0 H Z 以 上。

3 . ( 4 )  以 繼 電 器 來 控 制 電 磁 閥 動 作 時 ， 應 注 意電 磁 閥 線 圈 之 電 壓 和 繼 電 器 線 圈 之 額 定 電 壓 要 一 致

兩 者 電 壓 大 小 須 一 致 ， 且 要 同 屬 交 流 或 直 流兩 者 額 定 電 壓 可 以 不 同 ， 但 一 定 都 是 直 流 電

兩 者 的 額 定 電 壓 可 以 不 同 ， 也 可 以 不 同 屬 於 交 流 或 直 流 。  

4 . ( 1 )  氣 壓 缸 用 5 k g f / ㎝ G 的 壓 力 推 動 1 0 0 k g f 的 物 體 以 2 0 0 0 ㎜ / s e c 運 動，其 動 能 為 2 0 . 4  5 2 . 6

 5 0 0 . 4  7 2 8 . 6  k g f - m 。  

5 . ( 4 )  下 圖 迴 路 中 的 按 鈕 開 關 按 下 不 放 ， 則氣 壓 缸 的 活 塞 伸 出氣 壓 缸 毫 無 動 作氣 壓 缸 做 往 復

運 動氣 壓 缸 伸 出 一 點 後 立 即 回 位 。  

 

6 . ( 3 )  在 5 k g f / ㎝  的 錶 壓 力 下 的 空 氣 流 量 2 0 0  換 算 成 常 態 下 空 氣 流 量 是 5 7 6  1 0 0 0 

1 1 6 8  1 2 3 2  。  

7 . ( 3 )  有 一 只 重 疊 型 的 3 / 2 閥 ， 下 列 那 個 符 號 可 用 來 表 示 中 位 重 疊 的 流 通 型 態 ？  

    。  

8 . ( 1 )  雙 金 屬 片 溫 度 控 制 器 ， 控 制 溫 度 的 方 法 是 利 用 二 種 金 屬 的膨 脹導 電熱 傳 導熱 電 壓  係

數 不 相 等 。  

9 . ( 1 )  垂 直 負 載 雙 桿 氣 壓 缸，在 氣 壓 缸 中 間 位 置 作 定 位 控 制 時，應 選 用 何 種 方 向 閥 ？ 5 / 3 中 位 加 壓

型 4 / 2 單 邊 型 3 / 2 滾 輪 作 動 型 2 / 2 滾 輪 作 動 型 。  

1 0 . ( 4 )  下 圖 中 的 自 保 接 點 目 的 在 於防 止 R 線 圈 燒 燬防 止 R 線 圈 的 反 電 勢 電 路 中 影 響 其 他 元 件 之

正 常 動 作防 止 R 線 圈 的 誤 動 作使 R 線 圈 有 受 訊 記 憶 的 功 能 。  

 

1 1 . ( 3 )  下 列 何 者 不 是 電 氣 安 全 接 地 的 主 要 目 的 ？防 止 靜 電 產 生 異 常 電 壓防 止 機 械 遭 受 電 擊 損 壞

提 供 負 載 電 流 回 路防 止 操 作 者 感 電 受 傷 。  

1 2 . ( 1 )  過 濾 器 的 流 量 特 性 測 試 時 ， 入 口 側 壓 力 須 保 持 多 少 b a r ？ 1  3  5  7 。  

1 3 . ( 1 )  下 圖 之 氣 壓 缸 迴 路 與 電 路 配 合，壓 放 按 鈕 開 關 後氣 壓 缸 前 進，待 引 導 壓 力 超 過 設 定 壓 力 時 ，

氣 壓 缸 即 退 回 原 位氣 壓 缸 前 進 ， 待 引 導 壓 力 超 過 設 定 壓 力 時 ， 氣 壓 缸 立 即 停 止氣 壓 缸 前

進 一 點 點 ， 立 即 退 回 原 位氣 壓 缸 前 進 一 點 點 ， 立 即 停 止 不 動 。
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1 4 . ( 2 )  下 圖 的 布 林 代 數 為 F = x ＋ y  F = x ． y  F = x ÷ y  F = x － y 。  

 

1 5 . ( 2 )  調 理 組 選 用 ， 一 般 以 空 氣 消 耗 量 及 工 作 壓 力 的 大 小 來 決 定 ， 其 中 壓 縮 空 氣 最 大 消 耗 量 和 最 小

消 耗 量 之 比 應 在 5  1 0  1 5  2 0  以 下 。  

1 6 . ( 2 )  左 圖 表 示雙 向 輥 輪 閥單 向 輥 輪 閥手 動 輥 輪 閥腳 踏 輥 輪 閥 。  

1 7 . ( 2 )  如 下 圖 示 「 B 」 為局 部 真 空絕 對 壓 力大 氣 壓 力負 壓 力 。  

 

1 8 . ( 4 )  下 圖 電 路 P B 按 鈕 開 關 壓 放 後指 示 燈 會 亮 一 段 時 間 後 自 動 熄 滅指 示 燈 永 亮指 示 燈 永 不

亮指 示 燈 瞬 間 亮 一 下 就 熄 滅 。  

 

1 9 . ( 1 )  5 / 3 中 位 閉 路 型 方 向 閥 控 制 無 桿 氣 壓 缸，閥 體 切 換 於 中 位 時，氣 壓 缸 活 塞 會靜 止 不 動可 任

意 移 動慢 慢 移 動先 前 進 再 後 退 。  

2 0 . ( 3 )  8 0 × 5 0 0 的 氣 壓 缸 下 吊 1 5 0 k g f 重 物，欲 使 其 在 氣 壓 缸 行 程 中 任 何 位 置 停 止 且 能 推 拉 上 下 移 動，

其 平 衡 壓 力 應 設 為 2 . 8  3 . 0  3 . 3  4 . 2  k g f / ㎝ 。  

2 1 . ( 1 )  下 列 何 者 為 表 面 粗 糙 度 光 胚 面 之 圖 示 ？    。  

2 2 . ( 1 )  水 平 面 流 動 的 管 路 ， 其 大 截 面 積 為 A 、 流 速 為 V 、 壓 力 為 P ， 小 截 面 積 為 A 流 速 為 V 壓 力

為 P ， 下 列 關 係 何 者 正 確 ？ P ＞ P  P ＜ P  P ＝ P  V ＞ V 。  

2 3 . ( 4 )  為 了 使 氣 壓 軟 管 接 頭 鎖 上 後 外 觀 平 整 ， 不 會 高 低 不 平 ， 應 採 用 P T  N P T  P S I  P F  的

螺 牙 規 格 。  

2 4 . ( 1 )  不 含 油 份 的 壓 縮 空 氣 適 用 於 保 持 清 潔 的 造 紙 、 食 品 、 醫 藥 等 工 業 的 壓 縮 機 型 式 為鼓 膜 式 活

塞 壓 縮 機離 心 式 壓 縮 機徑 流 式 壓 縮 機軸 流 式 壓 縮 機 。  

2 5 . ( 1 )  左 圖 在 電 氣 迴 路 中 屬 於優 先同 步保 持雙 穩 態  迴 路 。  

2 6 . ( 1 )  1 泊 ( P o i s e ) 等 於 1  d y n e  s e c / c m  1  P a . s  1  c m / s e c  1  k g - c m 。  
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2 7 . ( 1 )  延 時 閥 的 計 時 長 短 受壓 力 、 流 量溫 度 、 溼 度高 度 、 長 度流 向 、 濃 度  而 變 化 。  

2 8 . ( 2 )  單 活 塞 桿 雙 動 氣 壓 缸 ， 若 壓 力 及 流 量 一 定 ， 則前 進 比 後 退 速 度 快前 進 比 後 退 力 量 大前

進 與 後 退 速 度 相 同前 進 與 後 退 力 量 相 同 。  

2 9 . ( 2 )  如 下 圖 之 裝 置 W 為 運 動 體 之 重 量 ， 氣 壓 缸 以 推 力 F 推 運 動 體 以 速 度 衝 撞 油 壓 緩 衝 器 ， 經 過

S 的 距 離 後 停 止 ， 請 問 其 吸 收 的 能 量    。

 

3 0 . ( 2 )  在 控 制 箱 內 之 一 般 動 力 線 路 ， 應 選 用 何 種 顏 色 之 導 線 為 佳 ？黃黑紅藍 。  

3 1 . ( 1 )  氣 壓 計 數 器 之 種 類 有 3 種 4 種 5 種 6 種 。  

3 2 . ( 3 )  可 程 式 控 制 器 輸 出 型 態 中，何 種 型 態 適 用 於 A C  1 1 0 V  2 0 0 W 的 交 流 馬 達 ？電 晶 體 S S R 

繼 電 器 S C R 。  

3 3 . ( 4 )  不 受 電 源 頻 率 影 響 之 電 器 為變 壓 器感 應 電 動 機日 光 燈電 熱 器 。  

3 4 . ( 4 )  欲 擴 大 安 培 計 的 測 定 範 圍 ， 在 直 流 時 係 用比 流 器比 壓 器倍 增 器分 流 器 。  

3 5 . ( 2 )  受 電 擊 的 傷 害 是 由電 壓電 流電 阻頻 率  所 產 生 。  

3 6 . ( 4 )  英 制 鑽 頭 直 徑 可 用 公 制 鑽 頭 取 代 ， 其 直 徑 應 為 3 . 1  4 . 2  5 . 3  6 . 4  ㎜ 。  

3 7 . ( 1 )  D C A 、 D C V 之 測 定 ， 通 常 皆 使 用可 動 線 圈 型感 應 型靜 電 型可 動 鐵 井 型  儀 錶 。  

3 8 . ( 2 )  壓 縮 機 進 口 的 過 濾 器 前 後 壓 力 差 超 過 多 少 時 ， 則 須 拆 洗 更 換 其 中 的 濾 蕊 1 0 ~ 4 0 ㎜  A g 

5 0 ~ 1 0 0 ㎜  A g  1 5 0 ~ 2 0 0 ㎜  A g  2 5 0 ~ 3 0 0 ㎜  A g 。  

3 9 . ( 1 )  室 內 指 定 作 業 場 所 噪 音 之 測 定，應 在 地 面 上 1 2 0 ㎝ 以 上、1 5 0 ㎝ 以 下 之 位 置 取 三 點 以 上 測 定 ，

並 取 其 中最 大 值最 小 值平 均 值平 均 值 之 開 方 次 根  為 該 場 所 之 噪 音 值 。  

4 0 . ( 1 )  下 圖 I S O 符 號 表 示手 按 動 作 ， 彈 簧 復 歸 常 開 接 點手 按 動 作 ， 彈 簧 復 歸 常 閉 接 點手 按 動

作 ， 手 按 復 歸 常 開 接 點手 按 動 作 ， 手 按 復 歸 常 閉 接 點 。  

 

4 1 . ( 3 )  壓 力 開 關 的 遲 滯 性，主 要 是 因 何 而 起 ？軟 管 材 質電 氣 接 點 材 質巴 頓 管 材 質指 針 材 質 。

4 2 . ( 2 )  P 型 半 導 體 中 ， 多 數 載 子 為電 子電 洞質 子中 子 。  

4 3 . ( 3 )  三 用 電 錶 電 阻 檔 歸 零 之 操 作 表 示 量 測電 容電 流電 阻電 壓 。  

4 4 . ( 4 )  下 列 何 者 不 是 消 音 器 優 良 性 能 的 條 件 ？消 音 強 度 之 增 加 不 影 響 作 動 器 的 速 度 變 換長 期 使

用 其 消 音 強 度 不 會 改 變清 潔 時 拆 裝 簡 易排 氣 時 機 件 螺 栓 鬆 動 才 較 安 全 。  

4 5 . ( 4 )  8 0 × 5 0 0 的 衝 擊 用 氣 壓 缸 在 0 . 2 s e c 內 完 成 前 衝 動 作 ， 請 問 瞬 間 空 氣 流 量 ？ ( 使 用 壓 力

5 k g f / ㎝ ) 3 1 2 5  3 9 8 7  4 0 1 2  4 0 2 5 。  

4 6 . ( 1 )  冷 凍 式 乾 燥 機 為 避 免 空 氣 中 的 水 分 凍 結 而 產 生 管 路 膨 脹 裂 損，其 露 點 應 保 持 在 0 ℃ 以 上 0

℃ 以 下－ 5 ℃ 以 下－ 1 0 ℃ 以 下 。  

4 7 . ( 3 )  R S 2 3 2 為 現 今 常 用 之 標 準 串 列 介 面 ， 其 傳 輸 最 遠 距 離 為 5 m  1 0 m  1 5 m  2 0 m 。  

4 8 . ( 2 )  調 壓 閥 的 壓 力 特 性 曲 線，是 在 一 次 壓 力 為 7 b a r 時，將 二 次 壓 力 設 定 為 2 b a r，然 後 再 徐 徐 調 整

一 次 壓 力 於 3 ～ 8 b a r  2 . 5 ～ 9 b a r  2 ～ 9 b a r  1 ～ 1 0 b a r  之 間 變 化 ， 而 得 到 的 曲 線 。  

4 9 . ( 2 )  下 列 何 者 不 是 工 程 製 圖 的 正 確 表 示 ？ R 5 － 半 徑 5 m m ← 2 5 → － 長 度 2 5 m m  t 3 － 板 厚

3 m m  M 8 － 公 制 螺 紋 。  

5 0 . ( 2 )  潤 滑 器 之 給 油 量 正 常 值 通 常 為 1 滴 / m  A N R  5 滴 / m  A N R  1 5 滴 / m  A N R  2 5 滴 / m  

A N R 。  

5 1 . ( 1 )  欲 控 制 ψ 1 2 × 2 5 的 氣 壓 缸 速 度 ， 最 好 採 用進 氣排 氣進 、 排 氣旁 洩 式  控 制 。  



0 9 7 氣 壓 乙  5 - 4 ( 序 0 0 1 )   

 

5 2 . ( 2 )  空 氣 濾 清 器 是 利 用 何 種 原 理 以 過 濾 雜 質 與 水 滴 ？作 用 力 與 反 作 用 力離 心 力地 心 引 力

撞 擊 力 。  

5 3 . ( 3 )  使 用 氣 壓 量 規 ， 其 空 氣 過 濾 器 濾 心 應 小 於 4 0 微 米 2 6 微 米 5 微 米 0 . 1 微 米 。  

5 4 . ( 1 )  電 磁 閥 為 交 流 規 格，其 中 P F ＝ 0 . 8 5 表 示功 率 因 數 為 滯 後 0 . 8 5 功 率 因 數 為 超 前 0 . 8 5 瓦

特 效 率 為 0 . 8 5 伏 安 效 率 為 0 . 8 5 。  

5 5 . ( 1 )  有 一 個 氣 壓 缸 專 用 之 近 接 開 關 ， 其 動 作 時 間 為 2 m s ， 動 作 範 圍 6 m m ， 請 問 氣 壓 缸 最 高 使 用 速

度 3 0 0 0  1 8 0 0  2 0 0 0  5 0 0 0  ( m m / s e c ) 。  

5 6 . ( 2 )  電 磁 閥 額 定 為 A C  2 2 0 V  1 . 3 V A ， 其 額 定 電 流 為 1 3 0 0 m A  6 m A  1 6 . 9 m A  2 2 0 m A 。  

5 7 . ( 3 )  一 氣 壓 缸 活 塞 面 積 5 0 ㎝ ， 受 6 B a r 壓 力 ， 1 0 5 0 ㎝ / s e c  A N R 之 空 氣 流 量 ， 其 前 進 速 度 應 為

1 ㎝ / s  2 ㎝ / s  3 ㎝ / s  4 ㎝ / s 。  

5 8 . ( 4 )  空 氣 調 理 組 所 造 成 氣 壓 的 壓 力 降 ( △ P ) 超 過 多 少 b a r 時，即 應 檢 修 ？△ P = 5 %△ P = 0 . 5 △

P = 1 0 %△ P = 1 。  

5 9 . ( 4 )  常 用 壓 縮 空 氣 乾 燥 處 理 方 法 下 列 何 者 為 非 ？冷 凍 式 法吸 收 式 法吸 附 式 法逆 滲 透 法 。  

6 0 . ( 2 )  要 攻 鑽 螺 紋 時 應 先 鑽 孔 ， 所 選 用 鑽 頭 直 徑 為    。  

6 1 . ( 1 )  示 波 器 可 以 用 來測 量 電 壓 波 形 、 頻 率 和 幅 度只 能 測 量 電 壓 的 波 形能 夠 測 量 電 壓 和 電 阻

的 大 小測 量 電 壓 、 電 流 、 電 阻 的 大 小 。  

6 2 . ( 2 )  調 速 接 頭 螺 牙 標 示 1 / 4  P F 表 示 使 用 1 / 4 " 錐 狀 螺 紋 1 / 4 " 平 行 螺 紋 1 / 4 ㎜ 錐 狀 螺 紋 1 / 4

㎜ 平 行 螺 紋 。  

6 3 . ( 1 )  下 圖 為 何 種 晶 體 之 結 構 ？ P N P  P N N  N P N  N P P 。  

 

6 4 . ( 1 )  一 雙 動 氣 壓 缸 內 徑 為 2 5  m m，桿 徑 為 1 2  m m，行 程 2 0 0  m m，每 分 鐘 動 作 次 數 ( 前 進、回 行 ) 1 0

次 ， 工 作 壓 力 6  b a r ， 試 求 其 每 分 鐘 之 空 氣 消 耗 量 2 4  5  6 7 

9 1 。  

6 5 . ( 3 )  下 圖 表 示進 氣 節 流 ( m e t e r  i n ) 及 氣 壓 缸 前 進 速 度 加 快 回 路排 氣 節 流 ( m e t e r  o f f ) 回 路進

氣 節 流 ( m e t e r  i n ) 及 氣 壓 缸 後 退 速 度 加 快 回 路氣 壓 缸 後 退 速 度 變 慢 回 路 。  

 

6 6 . ( 1 )  如 下 圖 示 分 厘 卡 正 確 讀 數 1 . 3 4 9 " 1 3 . 4 9 " 1 . 3 4 9  1 3 . 4 9 。  

 

6 7 . ( 2 )  有 一 5 0 k g f 的 自 由 落 體 在 5 m 高 處，由 靜 止 狀 態 落 下，碰 到 一 油 壓 緩 衝 器 在 5 ㎜ 的 緩 衝 距 離 完

全 停 下 ， 請 問 油 壓 緩 衝 器 吸 收 的 能 量 是 1 2 5  2 5 0  2 7 5  3 7 5  k g f - m 。  

6 8 . ( 2 )  工 作 圖 上 鉸 孔 ψ 1 0 H 7 ， 其 公 差 配 合 等 級 表 示鬆 配 合緊 配 合過 盈 配 合任 意 配 合 。  



0 9 7 氣 壓 乙  5 - 5 ( 序 0 0 1 )   

6 9 . ( 2 )  空 氣 的 黏 滯 性 與 溫 度 的 關 係成 正 比成 反 比平 方 成 反 比無 關 。  

7 0 . ( 2 )  五 個 雙 壓 閥 串 聯 迴 路 ， 最 多 有 幾 個 輸 入 點 同 時 動 作 才 有 輸 出 ？ 5  6  7  8 。  

7 1 . ( 1 )  如 下 圖 增 壓 器 ， 增 壓 比 為 1 0 ： 1 ， 行 程 為 1 0 c m ， 已 知 壓 縮 空 氣 的 作 用 端 面 積 為 1 0 c m ， 請 問

油 壓 缸 的 最 大 行 程 為 多 少 c m（ 忽 略 增 壓 器 和 油 壓 缸 之 配 管 體 積 及 洩 漏 ）？ 3  4  5  6。

 

7 2 . ( 3 )  左 圖 表 示梭 動 閥速 排 閥脈 衝 頂 出 器此 氣 壓 符 號 不 存 在 。  

7 3 . ( 1 )  有 4 只 氣 壓 控 制 閥 ， 其 有 效 斷 面 積 都 是 2 0 ㎜ ， 採 串 聯 連 結 ， 其 串 聯 之 後 的 有 效 斷 面 積 是

1 0  2 0  3 0  4 0  ㎜ 。  

7 4 . ( 2 )  我 國 勞 工 安 全 衛 生 設 施 規 則 規 定，工 作 場 所 的 噪 音 不 超 過 多 少 d B ？ 7 0 d B  9 0 d B  1 0 0 d B

 1 2 0 d B 。  

7 5 . ( 3 )  下 圖 之 邏 輯 式 為    。  

 

7 6 . ( 1 )  潤 滑 油 號 數 與 黏 度 之 關 係成 正 比成 反 比無 關平 方 成 反 比 。  

7 7 . ( 3 )  L B 4 0 x 2 5 0 的 雙 桿 氣 壓 缸，空 氣 操 作 壓 力，P ＝ 5 k g f / ㎝ 其 理 論 出 力 為 1 8 0 N  5 3 N  5 1 8 N

 6 3 4 N 。  

7 8 . ( 3 )  壓 力 表 為 了 抑 制 浪 壓 ， 在 進 氣 口 處 設 有 何 種 裝 置 ？減 壓 閥順 序 閥節 流 閥止 回 閥 。  

7 9 . ( 1 )  下 圖 所 代 表 的 控 制 閥瞬 時 啟 動 、 延 時 復 歸 ， 常 開 式 延 時 閥瞬 時 啟 動 、 延 時 復 歸 ， 常 閉 式

延 時 閥延 時 啟 動 、 瞬 時 復 歸 ， 常 開 式 延 時 閥延 時 啟 動 、 瞬 時 復 歸 ， 常 閉 式 延 時 閥 。  

 

8 0 . ( 3 )  美 國 標 準 粗 螺 紋 其 符 號 表 示 為 W  P  U N C  U N F 。  

 


